Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Zarzadzanie energig w budynkach inteligentnych 1010334571010334973
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Informatyka (brak) 4]7

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 16  Cwiczenia: -  Laboratoria: 12  Projekty/seminaria: - 4
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Tomasz Pajchrowski dr hab. inz. Tomasz Pajchrowski

email: tomasz.pajchrowski@put.poznan.pl email: tomasz.pajchrowski@ put.poznan.pl
tel. 61 6652385 tel. 61 6652385

Wydziat Elektryczny Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. K_WO02: Ma wiedze w zakresie wybranych dziatéw fizyki ogolnej obejmujgcych termodynamike,
1 Wiedza: elektrycznos¢ i magnetyzm, optyke, fotonike i akustyke, oraz fizyke ciata statego, w tym wiedze
niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych w elementach i
ukfadach automatyki i robotyki oraz w ich otoczeniu

K_W21: Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru
automatyki i robotyki

L . . | K_UO1: Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; posiada

2 Umiejetnosci: | umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych
K_U04: Postuguje sig jezykiem angielskim na poziomie B2 wystarczajgcym do
porozumiewania sie, a takze czytania ze zrozumieniem kart katalogowych, not aplikacyjnych,
instrukcji obstugi urzadzen oraz opiséw narzedzi informatycznych

K_U23: Potrafi stosowa¢ zasady bezpieczenstwa i higieny pracy

3 Kompetencje | K_K01: Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia
spoteczne kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac¢ proces
uczenia sie innych oséb

Cel przedmiotu:

-Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z metodami zarzadzania energig w systemach automatyki budynkéw
inteligentnych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma uporzadkowang wiedze w zakresie struktur i zasad dziatania analogowych i dyskretnych systeméw sterowania (w
ukfadzie otwartym i w uktadzie ze sprzezeniem zwrotnym) oraz liniowych i prostych nieliniowych regulatoréw analogowych i
cyfrowych - [K_W16+++]

2. Znairozumie budowe i zasady dziatania programowalnych sterownikdw przemystowych a takze ich analogowych i
cyfrowych ukfadéw peryferyjnych; zna i rozumie zasade dziatania podstawowych interfejséw komunikacyjnych stosowanych w|
przemystowych systemach sterowania - [K_W18++]

3. Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy, zastosowania i sterowania uktadami wykonawczymi automatyki i robotyki -
[K_W19+]

Umiejetnosci:
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stronalz?2



http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

1. Potrafi zaprojektowaé i praktycznie wykorzysta¢ proste uktady diagnostyczno-decyzyjne dedykowane systemom automatyki
i robotyki - [K_U09++]

2. Potrafi dobra¢ rodzaj i parametry uktadu wykonawczego, uktadu pomiarowego, jednostki sterujgcej oraz modutow
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokona¢ ich integracji w postaci wynikowego systemu
pomiarowo-sterujgcego - [K_U17+++]

3. Potrafi odczytywac ze zrozumieniem projektowg dokumentacje techniczng oraz proste schematy technologiczne systeméw
automatyki i i robotyki - [K_U16+]

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia i ich elementy moga funkcjonowac, przestrzegania
zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladow i kultur - [K_KO4++]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Wyktad: zaliczenie pisemne (sprawdzenie wiedzy teoretycznej) z zakresu tresci programowych.

Laboratoria: sprawdzenie praktycznych umiejetnosci z zakresu programowania inteligentnych systeméw automatyki
budynkowej, oceny ze sprawdzianéw i sprawozdan.

Tresci programowe

-Wyktad. Zapoznanie sie z budowa, zasadg dziatania podstawowych interfejséw automatyki budynkowej: przewodowej :
RS232/422/485 i bezprzewodowej Z-Wave, ZigBee, Ocean Data. Protokoty komunikacyjne KNX, LCN, LonWorks, BACnet.
Integracja systeméw budynkowych (BMS). Instalacje budynku inteligentnego HVAC. Rozwoj budownictwa inteligentnego.

Laboratorium. Zapoznanie sie¢ z budows i programowanie podstawowych interfejséw automatyki budynkowej (RS-232, RS-
232/422/485), uruchamianie i programowanie specjalizowanych protokotéw automatyki budynkowej LCN i KNX.
Programowanie sterownikéw specjalizowanych Trend.

Literatura podstawowa:

1. Niezabitowska E. (pod redakcjg) ?Budynek Inteligentny ? potrzeby uzytkownika a standard budynku Inteligentnego?, WPS,
Gliwice, 2010

2. Mikulik J. ?Europejska Magistrala Instalacyjna?, Merten, Warszawa 2008
Literatura uzupetniajaca:
1. Mielczarek W. ?Lokalne interfejsy szeregowe w systemach cyfrowych?, BTC, Legionowo 2008

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktad 18
2. Konsultacje 2
3. Przygotowanie do zaliczenia wykfadu 15

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 35 2
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 5
Zajecia o charakterze praktycznym 0 0
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